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1. Wstep.

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace dostawy,

montazu i odbioru zjezdzalni wodnych przy przebudowie basenu miejskiego w Paczkowie.
Kod CPV 45233220-7.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi podstawe opracowania szczegOtowej specyfikacji
technicznej (SST) stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza warunkow dostawy i montazu zjezdzalni
wodnej — konstrukcji wsporczej, wiezy startowej wraz ze schodami oraz $lizgow.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami.

- projektowana zjezdzalnia ,Anaconda” jest to pojedyncza zjezdzalnia bez ograniczen
wysokoéci o $rednim nachyleniu wynoszacym najwyzej 13%. Uzytkownik osigga srednig
predko$¢ 5m/s a max. 7m/s.

- projektowana zjezdzalnia ,Rodzinna” jest to zjezdzalnia wielorynnowa bez ograniczen
wysokoséci o réwnolegtych torach, ustawionych na catej swojej diugoéci jeden obok drugiego.
srednim nachyleniu wynoszacym od 13% do 20%. Uzytkownik osiaga $rednig predkosc
10m/s a max. 14m/s.

- pomost - strefa utatwiajaca dostep do odcinka startowego

- odcinek startu — strefa w ktorej znajduje sie wejscie na zjezdzalni¢ wiasciwa

- Zjezdzalnia wiasciwa — strefa przewidziana do zjezdzania

- strefa ladowania — wydzielony fragment basenu, w ktérym zjezdzajacy zatrzymuje sig.

1.5. Ogblne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$é ich wykonania oraz za ich zgodnos¢ z
dokumentacja projektowa, ST i poleceniami Inspektora nadzoru. Ogdlne wymagania
dotyczace robot podano w ST B-00.00.00 (kod 45000000-01) ,Wymagania ogéine" pkt 1.5.

2. Materiaty
2.1 Stal

Stal konstrukcyjna S235 ocynkowana ogniowo — na konstrukcje wsporcza i wieze startowag
wraz ze schodami



2.2 Elementy $lizgu

Elementy $lizgu wykonane z laminatu poliestrowo-szklanego wykonanego z zywic
poliestrowych zbrojonych matami z widkna szklanego. Od strony wewngtrznej elementy
powinny by¢ pokryte zelkotem a z zewnatrz zabezpieczone warstwg topkotu.

- Anaconda — §lizg powinien mie¢ przekréj 2/3 kota o srednicy wewnetrznej 1000mm.
Elementy proste i fuki o promieniu w osi 3000mm

- Rodzinna — $lizg z dnem ptaskim podzielony na trzy tory o szerokosci 770mm kazdy.
Elementy wewnetrzne wydzielajace tory o wymiarach 200x200mm.

Burta wysokosci 500mm. Elementy proste oraz tuki pionowe o promieniu wygigcia dna
5300mm. Laminat poliestrowo-szklany musi posiada¢ atest PZH na kontakt z wodg pitna.
Elementy $lizgu muszg spetnia¢é wymagania wytrzymatoéciowe oraz wymagania
bezpieczenstwa okreslone w normie PN-EN 1069-1.

2.3 Materialy uszczelniajace

Materialy uszczelniajace ztacza i konserwujgce powierzchnia $lizgu muszg posiadac
stosowne atesty do kontaktu z woda pitna.

3. Sprzet
3.1 Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do montazu zjezdzalni powinien dysponowac¢ nastepujacym
sprzetem:

- dzwig samochodowy o odpowiednim udzwigu; - rusztowanie; - zwyzke; - elektronarzedzia
do montazu — wiertarki, zakretarki, polerki; - narzedzia reczne — klucze ptaskie, miotki
gumowe itp.

4. Wykonanie robot
4.1 Warunki przystapienia do robé6t

Przystgpienie do wykonania robot montazowych jest mozliwe wytacznie za zgodg Inzyniera,
w korzystnych warunkach atmosferycznych oraz po stwierdzeniu, ze inne warunki i etap
robét budowlanych spetniajag wymog wtasciwego prowadzenia prac zasadniczych

4.2 Wykonanie robét

Zjezdzalnie wodna nalezy wykona¢ wg. Projektu budowlano-wykonawczego dostarczonego
przez Inwestora. Nalezy w szczeg6inosci zachowaé nastepujgce parametry techniczne
zjezdzalni:

- miejsce i poziom startow

- miejsce i poziom lgdowisk

- dtugosci slizgéw

- wymiary wewnetrzne $lizgow

- kolorystyke $lizgu i konstrukcji uzgodniong z Inwestorem

Dostawa producenta zjezdzalni powinna obejmowac:

- wykonanie fundamentow

- stalowq wieze ocynkowana wraz ze spiralnymi schodami

- stalowg ocynkowang konstrukcje wsporczg

- §lizgi zjezdzalni

- instrukcje obstugi

5. Kontrola jakos$ci robot

5.1 Badania w czasie realizacji i odbioru roboét

W trakcie realizaciji rob6t nalezy sprawdzic:

- odbiér elementéw $lizgu przed zamontowaniem — sprawdzenie zgodnosci z dokumentacjq i
badania wizualne

- kontrola i odbiér konstrukciji §lizgu

- kontrola wykonania ztgczy elementow

Wyniki badan i odbiory powinny by¢ wpisywane do dziennika budowy i akceptowane przez



inspektora nadzoru.

6. Obmiar roboét

6.1 Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa dla zjezdzalni wodnej jest: komplet.

7. Odbior robot

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem zasad wg pkt 5 daty wyniKi

Pozytywne.
Dopuszczalne tolerancje wykonania robét: na zigczach elementéw dopuszcza sig réznice
pozioméw do 2mm z tym, Ze nie moze powsta¢ uskok przeciwny do kierunku ruchu.

8. Podstawa ptatnosci
Ogolne zasady ptatnosci podano w pkt. I. Czges¢ Ogoina.




